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一、产品系统图 



   JZX896 自组网络是平面式的对等网状网络，网络中每个节点都能作为路由节点使用。采

用本公司自组网协议，充分使用网络中的路由冗佘，每个节点除了主路径之外，还有多条备

用路径；网络具有良好的自愈性，当某个节点与中心之间访问链路失效后，中心可自动启动

该节点的路径修复功能。 

    JZX896 网络由一个协调器 JZX896B（Coordinator）和若干个节点 JZX896A（Router），

组成，其系统结构如下图所示： 

 
 

 
 
 
 
 
 

二、产品接线方式 
 
JZX896 提供串行接口，包含 RS485、RS232、TTL 三种类型，TTL 接口时，高电平为

3.3V。 

 

JZX896B 接口采用 9 针 DB9 头，与电脑对接，通过上位机软件操控 

 
 
 
 
 



896B 与 PC 机的连接 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

JZX896A 引脚采用 5PIN 排座，与用户终端设备对接，由中心 896B 下发指令操控 

 
 

896A 节点与客户设备的连接 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



896A-TTL 接口模块与 PC 的连接 
 

 

 
 
 

注意： 896A 模块为 TTL 接口方式时，需在与 PC 连接时必须加 TTL 转换 RS232 的转换

器，并且转换器必需加 DC 5V 电，如订购的模块接口为 RS232 时，则不需要加转换器，直接

与电脑串口连接即可。 

 
 
 
 
 

 

三、产品软件操作说明  
    针对 JZX896 组网模块，我公司编译了与之配套的上位机测试软件《JZX896 设置与

测试软件 V2.1》。 

 

3、1 系统需求 

操作系统：Windows98,Windows Me,Windows 2000,Windows 2003,Windows XP，Win7 

CPU：赛扬 1.0G 以上 

硬盘容量：50M 

内存：128M 以上 

显卡：1024*768 以上分辨率 



3、2  软件主界面 

 
 

软件界面由操作主面板以及状态栏组成。一些具体的操作可在操作面板通过具体的按钮

实现，状态栏用于提示一些具体的操作结果。 

 
 

3、3 软件设置功能说明  

   3.3.1   打开软件，进入软件主界面。 

   

3.3.2  打开串口 把电脑和模块连接好通信线及电源，选择“打开串口”进入串

口设置页面按照相应的格式（COM 口、波特率、校验等）打开指定的串口，系统默认波

特率为“9600”。或者由于 COM 口过多，而无法准确判断是那一个 COM 口时，可以点击

“自动检测”，让软件自动查找对应 COM 口，但如果 COM 口已被其他软件占用就无法检



测到模块，因为“自动检测”只检测电脑还未被占用的所有串口。 

       
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

3.3.3  模块检测   成功打开串口后，选择“模块检测”，软件运行检测功能，依次

采用不同的波特率及校验来检测电台，检测成功后，界面会弹出对话框提示检测成功以及串

口参数信息。软件底部状态栏提示检测成功和模块基频。如下图： 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
                                                                                            

 



3.3.4  JZX896A-B 参数设置：本软件主要是针对 JZX896A-B 组网模块而进行设计

的。这里可以一次性设置或读取模块的信道、空中速率、串口参数等。进行参数设置时，若

没有检测电台请先检测电台直至成功检测（检测成功后未手动改变串口属性无需再作检测），

选择好所需信道、空中速率、串口速率及校验位后，然后选择“设置”按钮，参数全设成功，

设置成功后状态栏中提示参数设置成功；选择“读取”按钮，参数全读成功，状态栏提示。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3.3.5  模块 ID：  我们可以为模块自由设置不同的 ID 号，以及读取模块原有 ID

号。这里为方便自组网的快速组成，我们将 JZX-896A 节点模块 ID 从 1 开始按顺序设置（格

式：1.2.3…n），因为组网开始时，中心会在节点范围内按顺序搜索所有节点进行组网，并

不会因为缺号而停止搜索所缺 ID。（比如：JZX-896A 所设 ID 有 1，2，3，5，顺序位缺了 4

号。组网时，选择 ID 范围将会是 1 到 5，包括了 4 号在内，所以组网时也会去搜索 4 号 ID）。

而 JZX-896B 协调器的 ID 号我们可以是出厂默认 ID 号，不需要另外设置。 

 
 
 
 
 
 
 
 
透明参数 ID 位设置，该设置只用于对协调器 896B 进行设置，ID 位就是用户设备 ID 在

传输协议中的 ID 位置（固定位置），ID 位由高位到低位进行设置。 

 

 



 
 
 
 
 
 
 
 
 

3、4  软件组网测试功能说明 

3.4.1  组网测试：组网测试主要在下图界面中操作完成。其具体功能选择主要有：

ID 范围、开始组网、开始轮询、以及组网/轮询状态显示栏和停止按扭组成。 

 

 
 
 

   3.4.2  ID 范围：根据上面提到的模块 ID 设置方法，这里我们为显示模块分别设置为

1，2，3。所以它的 ID 范围应该是（下图）： 

 
 
 
 
 
 

 

3.4.3  开始组网：设置好 896A 节点 ID 号及其组网范围后，确认各节点接上电源

及通信线，此时可以开始进行组网测试，各节点是否成功入网匀会在显示区提示。组网遵循

自由原则，无需人工干预；协调器下发命令，自动寻找各节点，节点始终以最佳路径入网，



远距离节点会自动选择中继节点进行入网。 

 

 
 

3.4.3.1 路径重组  由于其他原因导致个别节点第一次组网无法成功入网时，可以

左键单击组网状态显示栏上的 ID 号，使其重新组网。这种单个 ID 点选重新组网功能，有效

避免了整个网络的重组，更人性化的入网操作功能让其节点的维护更方便。 

 
 
 
 
 
 
 
 

注：当 ID 范围选项内不按从小到大规则填写 ID 号或直接留空时，将无法组网。2 种情况如

下图所示： 

 
第一种情况： 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
第二种情况： 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 

3.4.4 开始轮询： 整个网络组建完成后，选择“开始轮询”按纽，可以查看每一

个节点的通信情况。按号轮询收发次数成功率的显示方式更直观地体现了各节点的通信状

态。 

 

 
 
 

3.4.5 停止: 点击可以有效停止“开始组网”或者“开始轮询”功能的操作。 

 
 
 
 
 

 



 

3.4.6  清空显示：点击可以清空组网/轮询状态显示栏下面的 ID 号以及组网状态

内容。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3、5  896A-B 节能设置功能说明 

 

896 模块同时具备休眠与不休眠（常规）两种功能。896 同一个程序兼具两种功能，在

使用中，需要切换两种功能时，只需通过上位机软件对 896B（协调器）进行设置就能实现，

无需重新更新程序。  

 

 

3.5.1  休眠模式  将 896A 接上通讯线，896B 通过串口线接到 PC 控制机，设置休

眠模式时我们只需通过上位机软件对 896B 设置，896B 以广播的方式下发给节点 896A 完成

休眠模式设置。此时观察 896B 会发现它的绿灯每隔一段时间（此时间为所设置的节点休眠

时间）会呼吸一次（闪一下）。节能设置包含三种时间设置：节点休眠时间、唤醒维持时间、

中心唤醒时间。设置时间如下图所示：（提示：中心唤醒时间必需大于节点休眠时间。） 

 
 

 
 
 
 



 

3.5.2  常规模式   常规模式即不休眠模式，设置时同样只需对 896B 进行设置，

896B 广播给节点完成设置功能。不休眠模式只需将节点休眠时间设为 0 即可，唤醒维持时

间和中心唤醒时间不能设置为 0。如下图所示： 

 

 
 
 
 

另外，当设置了休眠模式之后，我们通过点击“唤醒”或“休眠”按钮，可以对 896A 节点

进行广播“唤醒”或“休眠”的操作。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3、6  软件组网路径轮询演示功能说明 

 

3.6.1 演示  选择软件主界面“演示”按钮，进入演示窗口主界面。当轮询测试开始，

演示界面将会触发监视功能，实时监视各目标节点的路径走向。这里，为达到监视效果，在

组网完成后，需要额外提供一台 896 常规模块与操作电脑 COM 口连接作为监视模块。下图例

举了访问到 3 号节点时的实时路径监视图： 

 



 
 
 
 
 

注：监视 COM 口是 896 常规模块的端口，而不是协调器的端口, 也不是 896A 节点模块的

端口；当前访问节点无需更改，它自动会随着轮询目标 ID 的变化而变化。  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 



3.6.2  软件演示窗口节点的增加与删除： 

 

增加：左键单击节点坐标图形，在弹出的对话框中填写所要增加的节点 ID 号,确定添加 

 
 
 
 
 
 
 
 

注：添加完成之后，不能重复添加已有 ID 号，避免了软件 节点 ID 号重复而产生的演

示错误。 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

删除：右键单击坐标节点图形，弹出对话框确定删除。 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

注：在监视串口已经打开时，将无法进行节点 ID 删除功能，但不影响节点 ID 增加功能。 

 
 
 
 
 
 
 



3、7  软件路由配置功能说明 

 

点击“路由配置”进入软件高级配置界面。这里可以查询自组网生成的自由路径，也可

以给各节点手工配置路径。其路由配置界面如下图所示： 

 

 
 

 “查看路径”：输入要查询的节点 ID 范围，点击查询协调器中各节点的路径，并保存本

地（本地指软件数据库）。 

 “下载路径”：点击下载路径就能把本地里存储的所有路由下载至协调器。 

 “配置路径”：即手工给目标节点配置传输路径，通过手工配置路径，每个目标节点最

多能自由配置3条路径，且每条路径最多只能有5级（即4个中继节点加一个目标节点）。 

 “刷新列表”：点击能查看本地数据库里所有的路由，并显示出来。 

 “删除数据”：点击可删除选中的本地数据库里的任意路由。 

 
 
 



 

四、产品主要性能 
JZX896 产品特性参数，如下表所示： 

 

产品特性 描述 

工作频段 487～493MHZ，分为 8 个信道 

最大发射功率 200MW 

通信距离 1000（1200bps） 

接收灵敏度 -120dBm 

工作电压 4.5V～5.5V 

工作电流 35mA（接收），         200mA(发送) 

工作湿度 10%～90%相对湿度，无冷凝 

工作温度 -25℃～+85℃ 

工作模式 （1）.透明传输模式：点对点传输 

（2）.网络数据传输：多级跳传输 

最大中继级数 5 级 

5 级中继来回时间 1S。平均每级 200ms 

 
 
 
 
 
 
 

五、结构安装 
   JZX896A 小型微功率无线模块，在安装时模块天线请不要靠近你的 MCU，也不要靠近

导线，带铜皮的电路板和设备的电源部分。 

 

 
 
 
 



 

896A 结构尺寸： 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

六、产品协议 
6.1  协议传输：是指在用户协议前后还要添加JZX896网络协议格式。 

JZX896B（协调器）模块通讯协议格式如下： 

主机下发： 

帧头（固定） 数据传输方

向 

（1byte） 

功能码 

（1byte）

数据长度 

（1byte）

数据 

（100byte）

校验 

（1byte） 

结束符（固

定） 

5A 5A 00 00 

5A 

DIR： 80 CMD LEN DATA CS 0D 0A 

 

从机回复： 

帧头（固定） 数据传输方

向 

（1byte） 

功能码 

（1byte）

数据长度 

（1byte）

数据 

（100byte）

校验 

（1byte） 

结束符（固

定） 

5A 5A 00 00 

5A 

DIR：00 CMD LEN DATA CS 0D 0A 

注：所有数据均为十六进制。 



帧头：5A 5A 00 00 5A (固定) 

DIR：80 表示下发，00 表示上传，长度 1Byte  

CMD：（共 4条指令） 

20：表示访问数据； 

 21：表示查询某个路由节点的路径； 

 22：表示人工配置目标节点的路由； 

23 表示建立目标节点的路径。 

LEN: 数据域的数据； 

DATA：数据区； 

CS：从帧头到检验位前所有字节的累加和，取累加和的低字节值； 

    CS=5A+5A+00+00+5A+DIR+CMD+LEN+DATA 

帧尾：0D 0A （固定） 

 
 

JZ896B 通信协议总共有 4 条指令，具体用法如下举例： 

 

（1）数据传输（第 1 条指令） 
主机下发： 

5A 5A 00 00 5A 80 20 LEN DstID_H DstID_L DATA CS 0D 0A 

 

从机回应： 

5A 5A 00 00 5A 00 20 LEN DstID_H DstID_L DATA CS 0D 0A 

 

例如：主机给目标节点 01 号发数据 01 02 03 ,节点回复：04 05 06  

主机下发： 

5A 5A 00 00 5A  /*帧头*/ 

80 20 05 00 01 /*80:方向; 20：命令; 05：数据长度; 00 1F:目标节点 ID*/ 

01 02 03      /*用户数据*/ 

BA 0D 0A     /*CS+帧尾*/ 

 

协调器收到主机访问 31 号节点指令后，在路由表中查找该节点的访问路径产生以下 3 种情

况： 

 

 



从机回复： 

1 路径存在：进行数据访问，访问成功，将数据返回:  

5A 5A 00 00 5A 00 20 05 00 01 04 05 06 D8 0D 0A 

   分析：  

5A 5A 00 00 5A   /*帧头*/ 

00 20 05 00 1F  /*00:方向; 20：命令; 05：数据长度; 00 1F:目标节点 ID*/ 

04 05 06       /*用户设备回复数据*/ 

43 0D 0A     /*CS+帧尾*/ 

2 访问失败，返回访问失败信息： 

5A 5A 00 00 5A 00 20 01 01 30 0D 0A 

3 协调器和目标节点通信正常，但节点和用户设备通信失败： 

5A 5A 00 00 5A 00 20 03 00 01 FF 31 0D 0A 

返回状态信息解释： 

0X 01：访问设备失败 

0X FF：节点和用户设备通信失败 

 

 

（2）查询路由表中某个路由节点的路径（第 2 条指令） 

主机下发： 

5A 5A 00 00 5A 80 21 02 XX YY CS 0D 0A 

 

从机回应： 

5A 5A 00 00 5A 00 21 23 Data CS 0D 0A 

 

例如：访问 04 号路由节点的路径 

主机下发: 

5A 5A 00 00 5A 80 21 02 00 04 B5 0D 0A 

从机回应： 

5A 5A 00 00 5A 00 21 23 00 04 01 00 04 00 00 00 00 00 00 00 00 02 00 01 00 04 00 

00 00 00 00 00 03 00 01 00 02 00 04 00 00 00 00 6C 0D 0A 

 

主机下发帧分析： 

5A 5A 00 00 5A 80 21 02 00 04 B5 0D 0A 



/*80：下传 ；21：查询路由命令 ；00 04 ：目标节点 ； 

B5 是 cs 检验；计算方法：5A+ 5A +00 +00 +5A+ 80+ 21+ 02+ 00+ 04=01B5 ,然后 CS 取累

加和的低字节即 1B5 中的 B5 */ 

从机回应帧分析: 

5A 5A 00 00 5A 00 21 23 00 04     /* 00:上传；21：命令； 23：数据长度;00 04 表示

目标节点是 04 号*/ 

 

01 00 04 00 00 00 00 00 00 00 00  /* 01 表示第 1 条路径的级数为 1，即中心节点直连

00 04 节点*/  

 

02 00 01 00 04 00 00 00 00 00 00  /* 02 表示第 2 条路径的级数为 2（表示中心节点信

号到目标节点要中继 2次），即中心节点信号 00 

01 节点 00 04*/ 

 

03 00 01 00 02 00 04 00 00 00 00  /* 03 表示第 3 条路径的级数为 3（表示中心节点信

号到目标节点要中继 3次），即中心节点信号 00 

01 节点 00 02 节点 00 04*/ 

6C 0D 0A   /* 6C 是检验码*/ 

 

（3）人工配置目标节点的路由（第 3 条指令） 

 

主机下发： 

5A 5A 00 00 5A 80 22 24 Data CS 0D 0A 

 

从机回应： 

5A 5A 00 00 5A 00 22 02 Data：XX+YY CS 0D 0A 

 

例如：人工配置 1 号目标节点路由 

 

主机下发： 

5A 5A 00 00 5A 80 22 24 00 01 03 01 00 01 00 00 00 00 00 00 00 00 02 00 02 00 01 

00 00 00 00 00 00 05 00 02 00 03 00 04 00 05 00 01 F3 0D 0A 

 

从机回应： 

5A 5A 00 00 5A 00 22 02 00 01 33 0D 0A 

 

 



（4）自动建立目标节点的路径(第 4 条指令） 

 

主机下发： 

5A 5A 00 00 5A 80 23 02 XX YY CS 0D 0A 

 

从机回应： 

5A 5A 00 00 5A 00 23 01 Data CS 0D 0A 

 

例如：建立 31 号目标节点路由 

主机下发： 

5A 5A 00 00 5A 80 23 02 00 1F D2 0D 0A/* 00 1F 表示 31 号*/ 

从机回应 1： 

5A 5A 00 00 5A 00 23 01 04 36 0D 0A/*  15 秒钟（超时）后才回复，04 表示协议器建

立目标节点路径失败*/ 

从机回应 2： 

5A 5A 00 00 5A 00 23 01 06 38 0D 0A /*  几秒后才回复，06 表示协议器建立目标节

点路径成功*/ 

 

 

 

6.2  透明传输  

   

用户协议只需给协调器一个访问目标节点的 ID 号，然后协调器自动根据这个目标节点

ID 号，把用户协议数据发送到指定的目标节点。 

 

比如：用户的协议如下： 

       

      主机下发： AB CD EF 80 01 00 01 02 00 00 EB DD AA  

      

      从机回复： AB CD EF 00 01 00 01 02 FF FF 41 DD AA 

       

协议说明：帧头：AB CD EF； 

数据传输方向：下发：80  上传：00； 

设备 ID：高字节在前，低字节在后； 

FCS 校验：把前面所有数累加和所得到值。FCS 取该值的低字节； 

帧尾： DD AA 



用户协议数据透明传输操作方法如下： 

（1）从上面用户协议可知：用户协议设备 ID 号 00 01 在协议帧中的第 5 个字节和第 6 个

字节。 

（2）给协调器设置透明传输必要参数，设置按如下图操作 

 

 

 

 

 

 

然后点击设置。 

 

 

（3）以后用户设备每次给协调器发送以上的协议数据帧。协调器会自动从协议帧中的第 5

和第 6 个位置，读取出目标节点 ID 号是 00 01 。然后自动把这个数据帧发送到 1号目标节

点。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

备注：我公司保留未经通知随时更新对本说明书的最终解释权和修改权！ 

 

 


